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A tárgy feladata és célja: 

A kurzus célja megismertetni a hallgatókat a fejlett és intelligens irányítási rendszerekkel. 

Tantárgy leírása: 

A 14 hetes fejlett és intelligens irányítási kurzus olyan PhD hallgatók számára készült, akik átfogó 

ismereteket keresnek a irányítórendszerek tervezéséről. Ez a kurzus a fejlett irányítási technikák 

elméleti alapjait és gyakorlati alkalmazásait mutatja be, olyan intelligens algoritmusokra és 

módszerekre összpontosítva, amelyek javítják a rendszer teljesítményét, robusztusságát és 

alkalmazkodóképességét. Az elméleti előadások, gyakorlati feladatok és valós esettanulmányok 

keverékén keresztül a hallgatók olyan témákat fedezhetnek fel, mint az adaptív irányítás, a modell-

prediktív irányítás, a fuzzy logikai rendszerek, a neurális hálózatok és az evolúciós algoritmusok. 

Hangsúlyt fektetünk ezeknek a fejlett irányítási stratégiáknak a különféle mérnöki területeken 

történő integrálására, beleértve a robotikát, a repülést, a járműipart és az ipari automatizálást. A 

kurzus végére a hallgatók elsajátítják azt a tudást és készségeket, amelyek szükségesek ahhoz, hogy 

megbirkózzanak a komplex irányítási kihívásokkal és innovációt hajtsanak végre az intelligens 

rendszerek területén. 
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