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A targy feladata és célja:

A kurzus célja megismertetni a hallgatdkat a fejlett és intelligens iranyitasi rendszerekkel.

Tantargy leirasa:

A 14 hetes fejlett és intelligens iranyitasi kurzus olyan PhD hallgatok szdméra készult, akik atfogo
ismereteket keresnek a iranyitérendszerek tervezésérdl. Ez a kurzus a fejlett irdnyitasi technikak
elméleti alapjait és gyakorlati alkalmazésait mutatja be, olyan intelligens algoritmusokra és
modszerekre Osszpontositva, amelyek javitjdk a rendszer teljesitményét, robusztussagat és
alkalmazkodoképességét. Az elméleti eldadasok, gyakorlati feladatok és valos esettanulmanyok
keverékén keresztill a hallgatdk olyan téméakat fedezhetnek fel, mint az adaptiv irdnyitas, a modell-
prediktiv irdnyitas, a fuzzy logikai rendszerek, a neuralis hal6zatok és az evolucios algoritmusok.
Hangsulyt fektetink ezeknek a fejlett iranyitasi stratégidknak a kulonféle mérndki terlleteken
torténd integralasara, beleértve a robotikat, a repiilést, a jarmuipart és az ipari automatizalast. A
kurzus végére a hallgatok elsajatitjak azt a tudast és készseégeket, amelyek szilkségesek ahhoz, hogy
megbirkézzanak a komplex irdnyitasi kihivasokkal és innovaciot hajtsanak végre az intelligens
rendszerek teriletén.
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