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Beagyazott rendszerek Mechatronika/ Villamosmérnok MSc

Allamvizsga tételek

Bedgyazott Rendszerek tervezési paraméterei.

Processzorok, architekturak

ARM architektura

Analdg digitalis atalakitok

Megszakitasok, megszakitaskezelés, ARM megszakitaskezelés
Mikrovezérl6k port kezelése (Portok kezelése)

Rendszer a chipen architektirak



Villamos szervohajtasok
Zarovizsga tételsor

1. Kiilsé gerjesztésti egyenaramu motor sztatikus és dinamikus modellje, bekapcsolasi
tranziensei, aram, nyomaték, fordulatszdm idofliggvényei, mechanikai jelleggorbe,
kovetkeztetések.

2. Tranzisztoros szaggatos aramkorok egyenaramu szervomotorok villamos hajtasahoz, simito
fojté meghatarozasa, vezérlési jelleggorbék.

3. Egyfazis aramiranyitdos hajtdsok egyenaramu szervomotorok villamos hajtasahoz,
vezérlési jelleggorbék.

4. Héaromfazisti éaramiranyitds hajtasok egyendramu szervomotorok villamos hajtdsdhoz,
vezérlési jelleggdrbek.

5. Aramiranyitos villamos szervohajtasok hélozati teljesitménye. Aramiranyitds kapcsoladsok
aramkori rajza és mitkodése.

6. Kefe nélkiili egyenaramu motorok és vezérlésiik. Lépteté motorok és vezérlésiik.

7. Aszinkron motor villamos modellje ¢s frekvenciavaltos hajtasa. Fordulatszam valtoztatas
U/f=alland6 moddszerrel.

8. Szinkronmotor aramkori modellje és frekvenciavaltos hajtasa.



